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Description 

La presents invention a pour objet un 
dispositif de securite de montage destine* en 
particulier, mais non-exclusivement, a un 
appareil coupeur-meiangeur du type robot de 
cuisine, ainsi que les appareiis munis d'un tel 
dispositif. Un appareil de ce type est connu par 
le brevet francais 2 1 47 361 - Cet appareil com- 
prend un socie a I'interieur duquel est monte un 
moteur eiectrique dont i'arbre Emerge verti- 
caiement a partir du socle et sur lequei peuvent 
etre assujettis diffdrents outils tels que 
couteaux, rapes etc. Ces outils tournent a I'in- 
terieur d'une cuve, dont le fond est traverse par 
I'arbre moteur, montee d'une manidre amovible 
sur le socle par un montage a baTonnette. Sur la 
cuve peut §tre verrouilie un couvercle, 
eventuellement surmonte par une goulotte 
d'introduction des produits, destine a eviter les 
projections. 

De tels appareiis doivent §tre munis d'un dis- 
positif de securite. Leur principal danger pro- 
vient de ce que les outils sont entraTnes a 
grande vitesse a I'int6rieur de la cuve. Tout con- 
tact avec un outil en rotation doit' etre rendu 
impossible. Cette necessite est d'autant plus 
impe>ieuse que ces appareiis sont generale- 
ment utilises par des personnes sans formation 
parttculiere. Afin d'eviter les risques de bies- 
sures, le dispositif de security doit repondre a 
deux conditions: le moteur ne doit etre mis en 
marche que si le montage des elements (cuve et 
couvercle) est convenable. La premiere condi- 
tion est le montage correct de la cuve, c'est a 
dire qu'il doit £tre impossible de mettre le 
moteur en marche lorsque, la cuve etant 
absents, un outil est monte sur I'arbre moteur. 

Une securite de ce genre est pr6vue, dans un 
autre domaine, dans le brevet ameYicain 
2 740 01 9. Un interrupteur magnetique est 
monte* a la partie superieure d'une poign6e alors 
qu'un aimant permanent vient surplomber ledit 
interrupteur lorsque la poignde d'un recipient 
superieur vient au-dessus de la poign£e du reci- 
pient inf6rieur renfermant I'interrupteur. 

Ainsi, le chauffage de I'eau n^cessaire a la 
preparation du cafe ne peut intervenir que lors- 
que le recipient superieur est en place. 

Dans un appareil de preparation d'aliments, il 
est en outre indispensable que le couvercle soit 
verrouilie sur la cuve. M§me si celle-ci est con- 
venablement montee, le passage de la main 
dans la cuve pourrait provoquer des blessures. 

La presence et le verrouillage du couvercle 
evitent ce risque. 

Le dispositif de securite de montage doit 
done prendre en compte cette information. 

Dans le brevet francais 2 147 361 pr6cite 
cette double securite est assuree de la maniere 
suivante. Un canal s'etend le long d'une genera- 
trice de la cuve, canal a I'interieur duquel est 
montee une tige-poussoir coulissante. Le 
deplacement vers le bas de la tige-poussoir est 
commande par une came, portee par le 



couvercle, en contact avec l'extr§mite superieure 
de la tige poussoir. Ce deplacement provoque ia 
portee de I'extremite inferieure de ia tige-pous- 
soir contre un interrupteur monte dans le cir- 

5 cuit d'alimentation du moteur, apres passage 
par un trou prevu dans la surface superieure du 
socle. Les conditions mentionnees ci-dessus 
sont done bien remplies puisque la tige-pous- 
soir ne peut penetrer dans le socle que si le 

70 canal est en face du trou, ce qui correspond 3 la 
position verrouiliee de la cuve sur le socle et que 
si la came appuie sur I'extremite superieure de 
ia tige-poussoir, ce qui implique le verrouillage 
du couvercle sur ia cuve. 

15 Un tel dispositif ne peut toutefois dtre con- 

sider comme parfaitement fiable. II est possible 
de mettre le moteur en marche, en I'absence de 
la cuve, en introduisant un objet pointu dans le 
trou apparaissant a la partie superieur du socie. 

20 Lorsque la cuve est en place sur le socle, il est 
egalement possible de mettre le moteur en 
marche, alors que le couvercle n'est pas ver- 
rouille sur la cuve. II suffit d'appuyer sur I'extre- 
mite superieure de (a tige-poussoir. Enfin, la 

25 presence de la tige-poussoir qui n'est pas a 
i'abri de la poussiere pose des problemes 
d'entretien. 

La presente invention a pour objet de reme- 
dier a ces inconvenients et de permettre la 

30 realisation d'appareils presentant une fiabiiite 
quasiment parfaite au regard de la securite. ° 

Selon la presente invention, (e dispositif de 
securite de montage, pour un appareil de 
preparation des aliments du type comprenant 

35 un socle incluant un moteur eiectrique dont 
I'arbre emerge du socle, d iff e rents outils pou- 
vant etre montes sur ledit arbre a rint6rieur 
d'une cuve fixee sur (e socle d'une manidre 
amovible et portant a sa partie superieure des 

40 moyens de verrouillage pour un couvercle, un 
canal s'etendant le long d'une generatrice de la 
cuve et un contacteur dispose dans le socle au 
dessous du canal caracterise en ce que le dit 
contacteur est connecte en serie dans le circuit 

45 d'alimentation du moteur et en ce que le dit dis- 
positif com port e en outre au moins un contac- 
teur a commande magnetique commande par le 
flux magnetique d'un aimant permanent fixe sur 
i'appareil au-dessus du socle de sortie que le 

so circuit d'alimentation du moteur ne soit ferme 
que lorsque la cuve est verrouiliee sur le socle et 
que le couvercle est verrouiliee sur la cuve, le dit 
contacteur dispose au-dessous du canal 
pouvant etre I'un des contacteurs a commande 

55 magnetique. 

Alors que dans le brevet francais precite la 
tige-poussoir assurait, en penetrant dans le 
socle, la transmission mecanique de I'informa- 
tion de verrouillage du couvercle, validant ainsi 

60 la mise en marche du moteur, cette information 
est transmise selon la presente invention par le 
flux magnetique d'un aimant, flux qui n'est 
applique sur le contact de travail que lorsque 
tous les elements sont convenablement ver- 

65 rouilles. II en resulte un a vantage i m media t. II 
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n'est plus nScessaire de prevoir un trou dans ie 
socle lorsque celui-ci est moule dans une 
matiere plastique. Ainsi, ia position du con- 
tacteur a commande magnStique sur le pour- 
tour du socle n'est plus visible comme Test 
necessairement le trou. Par ailleurs, le disposi- 
tif de sScuritS ne peut etre mis hors service que 
si Ton est en possession d'un aimant, ce qui 
rSduit tres notablement les risques de mise en 
marche frauduleuse du moteur. 

D'autres caracteristiques et avantages de 
I'invention apparattront au cours de la descrip- 
tion qui va suivre de modes de realisation parti- 
culiers, donnee en regard des figures qui repre- 
sentent: 

la figure 1, une vue schSmatique, en coupe 
partielle par un plan vertical, d'un appareil 
culinaire a outil rotatif, equips de deux disposi- 
tifs de securite, I'un de type mecanique et 
('autre de type magnStique selon invention; 

les figures 2 et 3 les deux positions d'un 
dispositif de securite selon I'invention, monte 
sur un appareil de mfime type que celui repre- 
sents sur la figure 1 ; 

la figure 4 une vue en coupe par un plan 
vertical d'un appareil dans lequel I'aimant est 
dispose sur le couvercle; 

la figure 5, une vue en coupe verticale d'un 
appareil dans dans lequel la mise en marche est 
validee par un poussoir; 

la figure 6, un mode de realisation analogue a 
celui de la figure 5, Sgalement en coupe verti- 
cale; 

la figure 7, une vue par dessus de I'appareil 
represent^ sur la figure 5; 

la figure 8 une coupe verticale d'un pous- 
soir; 

les figures 9 et 10, les deux positions d'un 
dispositif selon I'invention, faisant appel au 
defacement vertical d'une tige; 

la figure 1 1, une vue du couvercle destine a 
etre montS sur un appareil avec le dispositif 
represents sur les figures 1 2 et 1 3; 

les figures 12 et 13, les deux positions 
(travail et repos) d'un autre dispositif selon 
I'invention. 

Sur ('ensemble des figures, les m§mes 
references designent Jes mdmes elements. 

Sur la figure 1, le socle creux I est, par 
exemple, en matiere plastique moulee. II ren- 
ferme un moteur eiectrique 2 qui est monte de 
maniere a ce que son axe soit vertical et tra- 
verse la surface supSrieure 1a du socle. Cette 
parol 1a pourrait egalement etre traversee par 
I'arbre vertical de sortie d'un reducteur de 
vitesse dont I'arbre d'entrSe serait accouple a 
I'arbre de sortie du moteur 2 qui, dans ce cas, 
serait dispose parallelement a la cuve. Une cuve 
amovible 3, de forme cylindrique par exemple, a 
un fond 3a percS pour laisser ie passage, lors- 
qu'elle est montee sur le socle 1, (comme sur la 
figure 1) a I'extremite de I'arbre du moteur 2 ou 
de I'arbre de sortie du rSducteur de vitesse 
eventuel. Un outil 4, comportant des couteaux 
radiaux 4a, peut etre accouple par tout moyen 



appropriS sur I'extremite de I'arbre, a I'interieur 
de la cuve 3 montee sur le socle 1 . Cet appareil 
culinaire a outil rotatif, de type connu, est muni 
d'un dispositif de security a actionnement 
mecanique connu par le brevet francais precite. 
Ce dispositif comprend essentiellement un 
contacteur de travail 5 du type a bouton pous- 
soir 5a qui est fixe a I'interieur du socle 1, au- 
dessous d'un trou 6 pratique dans un plan hori- 
zontal 1b du socle ou carter 1, dispose en 
dessous d'une jupe cylindrique 3b qui prolonge 
vers le bas le fond 3a de la cuve 3. Le trou 6 est 
dispose de manidre a se trouver exactement au- 
dessous d'un canal 7 amSnagS sur une genera- 
trice de la cuve 3. Ce canal 7 qui, de preference, 
vient de moulage avec la cuve 3 est destine a 
recevoir une tige-poussoir 8, de preference en 
matiere electriquement isolante. Un ressort 9, 
prenant appui sur Ie fond du canal 7 et sur une 
partie mSdiane de la tige 8 tend a pousser celle- 
ci dans la position supSrieure representee sur ia 
figure 1 , dans laquelle une autre collerette soli- 
daire de la partie supSrieure de la tige 8, vient 
en butee contre l*extr£mitd superieure du canal 
7. La tige 8 est, d'autre part, prolongee a son 
extremite infSrieure par un organe cylindrique 
d'actionnement 8a qui peut s'engager dans le 
trou 6 pour actionner le poussoir 5a de Unter- 
rupteur 5. L'extremite superieure de la tige 8 est 
prolongee par un organe d'actionnement 8b qui 
peut cooperer avec une rampe 10b formant 
came, amenagSe dans une direction sensible- 
ment pSriphSrique sur un rebord ou saillie 
externe 10a venue de moulage avec le 
couvercle 10 ou fixee sur ledit couvercle par 
tout moyen approprie. La came 10b est amen- 
agee de sortie que, lorsque le couvercle 10 est 
amenS par pivotement de la jupe 20 dans une 
position determinee qui correspond au verrouil- 
lage du couvercle 1 0 sur la cuve 3, elle exerce 
sur la tige-poussoir 8 une poussee vers le bas 
qui comprime ie ressort 9 et permet a I'organe 
d'actionnement inferieur 8a de s'engager dans 
le trou 6 et d'agir ainsi sur le contacteur 5. 

Selon la presente invention un autre con- 
tacteur de travail 1 1 est monte a I'interieur du 
socle 1, en dessous d'une partie plane 7c, par 
exemple diametralement opposee a la partie 1b 
et sensiblement au m§me niveau de facon a 
passer au dessous de la jupe cylindrique 3b de 
la cuve 3. A cette jupe 3b est assujetti un 
aimant permanent 12, par exemple en ferrite, 
dans une position telle qu'il se trouve exacte- 
ment au-dessus du contacteur a commande 
magnetique 1 1 de maniere a actionner ce der- 
nier lorsque la cuve 3 est montee sur le socle 1 
dans une position telle que la tige 8 se trouve 
exactement au-dessus du trou 6. 

Selon une autre caracteristique de i'inven- 
tion, le contacteur magnStique 11 et le contac- 
teur a commande mecanique 5 sont connectes 
en serie dans le circuit d'alimentation (non 
represents) du moteur 2. 

Dans le cas de Tappareil culinaire reprSsentS 
sur la figure 1, I'entraTnement en rotation de 
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i'outil 4 n'est possible que si, d'une part, la cuve 
3 est montee sur le socle 1 de I'appareil avec 
une orientation correcte pour que le poussoir 8 
et I'aimant 12 se trouvent respectivement au- 
dessus des contacteurs 5 et 1 1 et si, d'autre 
part, le couvercle 10 de la cuve 3 se trouve dans 
la position de fermeture correcte dans laquelle 
la came 10b actionne le poussoir 8 de facon a 
actionner le contacteur 5. Cette position corres- 
pond par aiileurs a I'engagement d'un rebord 
10c du couvercle avec au moins un taquet 17 
qui emp§che tout mouvement en levee du 
couvercle- Si le couvercle n'est pas en place ou 
est mal ferme\ le contacteur a commande 
mecanique ouvre le circuit et le moteur 

ne peut' pas demarrer. il en va de meme si la 
cuve 3 n'est pas montee sur le socle puis- 
qu'alors le circuit d'alimentation du moteur 
electrique est coupe au niveau du contacteur a 
commande magnetique 1 1. Dans ce dernier cas, 
un enfant par exemple a la possibility de monter 
I'outil 4 sur le bout d'arbre 6mergeant de la 
paroi 1a du socle et d'actionner le poussoir 5a 
du contacteur 5 en introduisant un objet pointu 
dans le trou 6. Cette manoeuvre est toutefois in- 
suffisante pour produire une mise en rotation 
dangereuse de I'outil 4 puisque le circuit 
d'alimentation du moteur 2 est coupe par le con- 
tacteur 11. 

Les figures 2 et 3 representent la partie 
supSrreure droite de I'appareil de la figure 1, 
equips d'un dispositif de securite unique a com- 
mande magnetique. Cette variante differe seule- 
ment du mode de realisation de la figure 1 par le 
fait qu'un contacteur a commande magnetique 
1 1 est monte dans le socle 1 au-dessous du 
plan 1b qui ne comporte aucun orifice. 

Un aimant permanent 1 2 en forme de cylin- 
dre est fixe a i'extremite infdrieure de la tige 8. 
Dans ce cas, le contacteur de travail unique 1 1 
est insert dans le circuit d'alimentation du 
moteur 2. 

Lorsque la cuve 3 n'est pas montee sur le 
socle 1, le contacteur de travail 11 ne peut 
evidemment pas etre actionne par I'aimant 12 
solidaire de la cuve 3, si bien qu'aucune action 
mecanique sur le socle 1 ne peut faire dSmar- 
rer le moteur. II en va de meme lorsque la cuve 
3 est convenablement montee sur le socle mais 
que le couvercle 10 n'est pas ou mal ferme\ 

C'est seulement lorsque le couvercle 1 0 a ete 
amene par rotation dans sa position correcte 
que la came 10b exerce une force descendante 
sur la tige 8 par I'interm6diaire de la piece 
superieure d'actionnement 8b de manidre a 
comprimer le ressort 9 et 3 rapprocher I'aimant 
permanent 1 2 du contacteur 1 1 (figure 3). Alors 
seulement la fermeture du contacteur de travail 
1 1 assure l'alimentation du moteur electrique et 
I'entrainement de I'outil 4. 

Un mode de realisation legerement different 
est illustre sur la figure 4 qui est egalement une 
coupe d'un appareil de preparation des ali- 
ments coupe par un plan vertical. Le dispositif 
se compose comme precedemment d'un aimant 



permanent 12 et d'un contacteur a commande 
magnetique 11. Dans ce mode de realisation 
I'aimant 1 2 est fixe sur le couvercle 1 0 par tout 
moyen approprie, et plus precisement a 

5 i'interieur du rebord 10a dudit couvercle. Selon 
une caracte>istique de I'invention, le flux 
magnetique de commande est transmis de 
I'aimant 12 au contacteur 1 1 par une tige 12a 
de materiau ferromagnetique tel que du fer 

to doux ou de la ferrite par exemple, ladite tige 
etant montee dans le canal 7 et maintenue a 
I'interieur de celui-ci. Sur la figure 4, I'appareil 
est en position de travail, c'est a dire que la 
rotation du couvercle 10a provoque d'une part 

is I'engagement du rebord 10c avec le taquet 1 7, 
(les memes moyens etant prevus au niveau du 
rebord 10a mais n'apparaissant pas sur la 
coupe) et, d'autre part I'amenee de I'aimant per- 
manent 1 2 au dessus de la tige 12a qui est ainsi 

20 polarisee magnetiquement et transmet cette 
polarisation au contacteur 1 1 qui ferme le cir- 
cuit d'alimentation du moteur 2. Par une rota- 
tion du couvercle, guidee par la jupe 20, qui 
contribue en outre a assurer I'6tanch6ite, les 

25 rebords 10a et 10c sont degages des taquets 
17, ce qui deverrouille le couvercle 10 et 
I'aimant 12 est eloign^ de la tige 12a; le champ 
magnetique disparaTt et ie contacteur a com- 
mand magnetique 1 1 s'ouvre ce qui provoque 

3Q eventuellement I'arret du moteur et en tout cas 
inhibe toute mise en route accidentelle. 

La tige ferromagnetique 12a est noy6e, a 
I'interieur du canal 7 dans une matiere plasti- 
que 21 , par exemple et, le canal est obturg a ses 
35 extremes inferieure et superieure par des 
parois 29 et 30 tres minces, contre lesquelles 
viennent porter les extremites de la tige, afin de 
limiter les deperditions de flux. Un type d'outil 
autre que celui mentionne ci-dessus est repre- 
ss sente en trait mixte sur la figure 4. II s'agit d'un 
disque rape 1 5 qui peut etre monte sur I'arbre 
du moteur 2 par I'intermediaire d'un moyeu 14. 
Pour utiliser la ripe 1 5, les produits doivent §tre 
amends contre le disque en rotation. Comme en 
45 soi connu, cette introduction est realisee a I'aide 
d'une goulotte 13 a I'interieur de laquelle peut 
etre introduit un poussoir 1 6. 

Le mode de realisation reprise nte* sur la 

50 figure 4 ne comporte pas de partie en mouve- 
ment lors de la fermeture et de I'ouverture de 
I'interrupteur 1 1. On notera que le dispositif est 
monte sur un appareil comprenant un socle 1 
sur lequel un premier 6l£ment (cuve 3) est ver- 

55 routlle dans une position determinee, un second 
element (couvercle 10) 6tant verrouille sur le 
premier element dans une position determinee 
de sortie que I'aimant 12, I'axe du canal 7 et le 
contacteur a commande magnetique soient 

£0 alignes, I'aimant etant dans ce cas solidaire du 
couvercle. Comme dans tous les modes de 
realisation, le contacteur a commande magneti- 
que est de preference un contacteur du type dit 
I.L.S. encore connu sous le nom de relais REED, 

55 tel que ceux qui sont fabriques par la Soci6te 
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R.T.C. LA RADIOTECHNIQECOMPELEC sous les 
references Rl 22 3A r Rl 22 AA ou R! 42. 

Les figures 5 a 8 illustrent un autre mode de 
realisation dans lequel rinformation de ver- 
rouillage est egalement transmise par une tige 
de materfau ferromagnetique, I'aimant per- 
manent 1 2 etant dans ce cas fixe non plus sur le 
couvercle mais sur le poussoir 1 6 qui penetre 
dans la goulotte 1 3. 

La figure 5 est une vue en coupe par un plan 
vertical d'un appareil de preparation d'aliments 
ou robot de cuisine du type precedemment 
decrit La Figure 7 est une vue par dessus du 
meme appareil coupe selon la ligne VII — VI I de 
la figure 5. 

On retrouve sur la figure 5 le socle 1 , la cuve 
3, le couvercle 10 surmonte par la goulotte 13 
d'introduction des produits a I'interieur de 
laquelle se trouve le poussoir 1 6 qui permet de 
pousser les produits vers le bas, sans contact 
possible entre la main et I'outil 1 5. Comme 
prec6demment, la cuve 3 peut etre verrouiliee 
sur le socle par un montage a baTonnette ou un 
pas de vis, par exemple, dans une position 
d6termin6e qui correspond a I'alignement du. 
canal 7 avec le contacteur de commande 1 1 
inclus dans le socle 1. Le couvercle 10 est lui 
meme verrouille sur la cuve 3 au moyen de 
taquets 1 7 venus de moulage sur la cuve, a la 
partie sup6rieure de celle-ci, au dessous des- 
quels passent des rebords 10a et 10c formes 
dans le couvercle. Un taquet 17 apparait sur la 
figure 7. Ce taquet et celul qui lui est dia- 
metralement oppose (non represente sur la 
figure 7) definissent une position de verrouiK 
lage determinee du couvercle sur la cuve et par 
suite, une position determined du couvercle par 
rapport au socle. 

Conform^ me nt a invention, la cuve 3 
presente, le long d'une de ses generatrices un 
canal 7 a I'interieur duquel est disposee une tige 
72a de materiau ferromagnetique tel que du fer 
doux par exemple. L'extr§mite inferieure de la 
tige 12a se trouve lorsque la cuve est montSe 
sur le socle, comme sur la figure 5, en regard de 
f'interrupteur magnetique 1 1 log6 immediate- 
ment au-dessous du plan lb du socle 1. Dans le 
mode de realisation represents, le canal 7 
s'etend au-dessus de la cuve 3 et sa hauteur est 
sensiblement 6gale a la somme des hauteurs de 
la cuve 3, du couvercle 10 et de la goulotte 13. 
Par ailleurs, le poussoir 1 6 est muni, le long de 
Tune de ses parois laterales, d'un aimant per- 
manent a fort champ, par exemple de 4,000 
Gauss. 

Le principe de fonctionnement du dispositif 
decoule immediatement de sa structure. Lors- 
que le poussoir 1 6 est introduit dans la goulotte 
13, I'aimant 12 arrive en regard de la tige 12a 
et la polarise par induction magnetique. La 
polarisation se transmet a la partie inferieure de 
la tige et agit sur le contacteur 1 1 pour le fer- 
mer et vaiider ainsi la mise en marche du 
moteur, dans le circuit d'alimentation duquel il 
est connects. Comme ceia apparait sur la figure 



7, la commande du contacteur 1 1 ne peut se 
produire que lorsque I'aimant 12 est exacte- 
ment en face de la tige, ce qui implique que le 
couvercle est varrouilie sur la cuve. 
5 II resulte de cette disposition un avantage 

considerable. 

En effet, pour des raisons de securite, les 
dimensions des goulottes connues devaient etre 
telles qu'H soit impossible d'y introduire la main, 
to leur hauteur devant etre superieure a la 
longueur d'un doigt. Par suite, les goulottes 
etaient hautes et de section rSduite ce qui 
posait des problemes pour le rSpage de cer- 
tains legumes ou fruits qui devaient etre au 

is prealable decoupes en petits volumes. Grace a 
I'invention la section de la goulotte peut etre 
agrandie autant que necessaire puisque c'est le 
poussoir lui-meme qui dedenche la mise en 
marche du moteur. Dans ces conditions, la main 

20 ou une partie de celle-ci ne peut venir au con- 
tact de I'outil tournant puisque le poussoir inter- 
dit son passage. 

On voit sur la figure 7 que la section de la 
goulotte 13 a pu fitre consid6rablement agran- 

25 die. La tige 12a peut §tre protegee de toute 
action magnetique extSrieure en disposant a 
I'interieur du canal 7 un 6cran magnetique, par 
exemple en ^u-metal, sur toute sa peripheric sauf 
sur la region disposee en regard de I'aimant 1 2. 

30 Bien entendu, il est souhaitable que I'aimant 12 
soit suffisamment puissant pour permettre le 
declenchement du contacteur de travail dSs 
introduction du poussoir dans la goulotte. De 
preference, les surfaces de I'aimant et de la 

35 "tige" qui se trouve nt en regard sont aug- 
ment6es au maximum, afin d'accroTtre induc- 
tion magnetique. 

La figure 6 represente un autre mode de 
realisation proche du precedent et dans lequel 

40 la tige 12a est separee en deux parties respec- 
tivement 12a1 et 1 2a2 respective ment soli- 
daires du couvercle 1 0 et de la cuve 3. Les deux 
parties de la tige peuvent etre directement 
mouiees ou §tre rapportSes sur la cuve et le 

45 couvercle. Par un montage correct de la cuve 3 
et du couvercle 10, les deux parties de tige 
12a1 et 12a2 sont amenees dans le prolonge- 
ment Tune de I'autre et la polarisation de 12a1 
par I'aimant 12 provoque la polarisation de 

so 12a2 et par Id le changement d'6tat du contac- 
teur 11. 

Dans le cas de ('utilisation de couteaux, les 
ingredients peuvent assez souvent etre mis 
dans la cuve avant fermeture de celle-ci par le 

55 couvercle. La mise en marche peut alors etre 
obtenue par introduction du poussoir dans la 
goulotte 13, la seule fonction du poussoir etant 
dans ce cas une fonction de securite. II se peut 
toutefois que I'on doive introduire des produits 

60 au cours du fonctionnement de I'apparei! san 
toutefois interrompre celui-ci. II est alors pos- 
sible d'utiliser un "poussoir" 16a toujours muni 
d'un aimant 12 mais dont I'interieur presente 
une paroi formant entonnoir telle que la paroi 

65 18 du poussoir 16a represente sur la figure 8. 



5 



9 



0 024 992 



10 



La paroi 1 8 est concue de maniere a permettre 
le passage des produits Uquides ou pul- 
verulents tout en s'opposant au passage d'un 
doigt. 

Lorsque les elements constituant I'appareil 
sont de grande hauteur, ta reluctance du circuit 
magnetique ainsi constitue croTt avec celle-ci, 
compte tenu de la presence d'entrefers impor- 
tants. Une solution consiste a employer des 
aimants plus puissants mals cette voie est 
limitee. La description qui va suivre a trait a des 
moyens permettant de pailier cet inconvenient. 
Les figures 9 et 1 0 representent deux etats d'un 
meme dispositif de securite selon I'invention 
applique comme precedemment & un robot de 
cuisine dont seule une partie apparaTt sur les 
dessins. Sur ces deux figures on reconnatt le 
socle 1 , la cuve 3 et le couvercle 1 0 surmonte 
de la goulotte 1 3. Ces vues sont des coupes par 
un plan vertical passant par I'axe de la cuve et 
I'axe du canal 7. C'est ainsi que I'aimant per- 
manent 1 2 n'apparaTt pas sur la figure 9. 

Comme dans le mode de realisation de la 
figure 4, I'aimant 12 est solidaire du rebord 10a 
du couvercle 1 0. Cependant, on a dispose a I'in- 
terieur du canal 7, positionne au dessus du con- 
tacteur a commande magnetique 11, un Equi- 
page mobile constitue par une tige 23 portant a 
ses deux extremites des aimants permanents 
respective ment 1 9 a I'extrdmite infirieure et 22 
a 1'extremite superieure. Le canal 7 est obturS 
en bas et en haut par deux opercules 29 et 30 
de faible epaisseur. La tige 23 est montee 
couiissante a I'interieur du canal 7 par tout 
moyen approprie, entre les parois 29 et 30. 

La partie median e de la tige presente une 
collerette 24 sur laquelle vient porter une ex- 
tremite d'un ressort de rappel 9 qui prend appui 
par ailleurs sur une couronne 25 formee a I'in- 
terieur du canal 7. Selon une caracteristique de 
ce mode de realisation, les polarites des pdles 
des aimants 12 et 22 placees en regard sont 
identiques. c'est a dire que si le pole Nord de 
I'aimant 12 est en bas de celui-ci, le p6le Nord 
de I'aimant 22 sera en haut de celui-ci ou vice- 
versa. 

Le fonctionnement de ce dispositif est tres 
simple: sur (a figure 9 la cuve est verrouill£e sur 
le socle mais le couvercle n'est pas verrouille 
sur la cuve. I'aimant 1 2 n'exerce aucune action 
sur I'aimant 22. Le ressort 9 applique la face 
superieure de I'aimant 22 contre la paroi 30. 
Par rotation du couvercle 10 sur la cuve 3, 
guidee par la jupe interne 20, le couvercle est 
verrouille et I'aimant 12 est amene au-dessus 
du canal 7. II se produit entre les aimants 12 et 
22 une repulsion magnetique qui provoque la 
descente de la tige vers le bas. Comme cela est 
il Iustr6 sur la figure 1 0, ce mouvement corn- 
prime le ressort 9 et amene I'aimant 1 9 au con- 
tact de la paroi 29. L'entrefer entre I'aimant 1 9 
et reiement magnetique du contacteur est 
reduit et ce contacteur 1 1 change d'etat de 
maniere a fermer le circuit d'aiimentation du 
moteur. 



Des que le couvercle est deverrouille, le 
ressort qui avait ete comprime fors de la des- 
cente de la tige 23 se detend et ramene I'aimant 
22 dans sa position superieure, I'aimant 1 9 
s'eloignant de I'interrupteur 1 1 ce qui ouvre le 
circuit d'aiimentation du moteur. La couronne 
25 peut servirde guide a ces mouvements et les 
aimants peuvent porter tres legerement sur les 
parois internes du canal 7. 

Un autre mode de realisation est illustre par 
les figures 11 a 1 3. La figure 1 1 represente en 
perspective un couvercle 1 0 d'un appareil muni 
d'un dispositif de securite selon I'invention. On 
voit, a la peripheric de celui-ci, deux pattes ou 
rebords 10a et 10c diametralement opposees. 
Ces rebords sont replies en "U" de manidre a 
venir envelopper des taquets portes par la cuve, 
par rotation du couvercle. Par ailleurs, le rebord 
10a porte deux aimants verticaux 12 et 31 dont 
les pdles sont t£te-beche, c'est a dire qui si le 
pdle Sud de I'aimant 1 2 est en bas, le pole Sud 
de I'aimant 3 1 est en haut et vice-versa. 

La figure 12 est une coupe partielle par un 
plan vertical passant par I'axe de la cuve 3 et 
par I'axe du canal 7. 

Comme precedemment, le dispositif de 
securite comprend un contacteur a commande 
magnetique 1 1 Indus dans le socle 1 , au-des- 
sous du canal 7 lorsque la cuve est montee sur 
le socle. Toutefois, ('equipage mobile est dans 
ce cas constitue par un tube 27 rempli de gaz, 
tel que de I'air par exemple, et ferme a ses deux 
extremites par deux aimants permanents res- 
pectivement 19 en bas et 32 en haut. L'en- 
semble est immerge, a I'interieur du canal 7 
dans un liquide 28 tel que de I'huile par 
exemple, dont la densite est telle que que le 
tube 27 se trouve sensiblement en equifibre in- 
different, la poussee d'Archimede etant du 
m§me ordre de grandeur que le poids du tube. 
En se re portant a la figure 1 1 , on voit qu'il exist e 
deux positions du couvercle 10 qui corres- 
pondent a I'amenee soit de I'aimant 12, soit de 
I'aimant 3 1 au-dessus du canal 7. (figures 1 2 et 
13). Sur la figure 12, le couvercle est en posi- 
tion de verrouillage et I'aimant 12 est au-dessus 
du canal 7. Les pdles des aimants 12 et 32 qui 
arrivent en regard sont de mime nature et, par 
repulsion magnetique, le tube 27 est envoye 
vers le bas, ce qui rapproche I'aimant 19 du 
contacteur 1 1 qui change d'etat et ferme le cir- 
cuit d'aiimentation du moteur. Lorsque, apres 
usage de I'appareil, on tourne le couvercle pour 
le deverrouiller et extraire les produits de la 
cuve, I'aimant 12 est remplace au-dessus du 
canal par I'aimant 31 (figure 13). L'aimant 31 
etant de polarite opposee a celle de I'aimant 1 2, 
II y a attraction magnetique entre les aimants 
31 et 32. Cette attraction fait remonter le tube 
27 ce qui eioigne i'aimant 19 du contacteur 11, 
coupe le circuit d'aiimentation du moteur et in- 
hibe toute mise en marche accidentelle de celui- 
ci. On notera que la rotation qui substitue 
I'aimant 31 a I'aimant 12 provoque 6galement 
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la liberation des rebords 10a et 10c hors des 
taquets 1 7. 

Dans le meme ordre d'id6es, il est 6gale- 
ment possible de ne prevoir dans le couvercle 
qu'un seul aimant a action repulsive. Dans ce 
cas toutefois, la density du liquide 28 et/ou le 
poids tu tube doivent etre tels que le tube 27 
remonte par le seul jeu des pressions hydro- 
statiques et en absence de toute force magn6ti- 
que vers le haut du canal, I'aimant 'du couvercle 
n'ayant pour but que de faire descendre le tube. 
La remont6e du tube 27 coupe, comme 
precedemment le circuit d'alimentation du 
moteur, par interruption de la liaison magneti- 
que 1 1 — 19. 

La description des modes de realisation avec 
equipage mobile portant deux aimants se rap- 
portait au cas dans lequel I'aimant permanent 
1 2 est porte par le couvercle proprement dit. Ce 
mode de realisation peut, bien evidemment, etre 
applique au cas ou I'aimant 12 est porte par la 
goulotte ou le poussoir. Dans les exemples qui 
ont 6t6 donnes ci-dessus, on n'a fait mention 
que d'un seul relais, contacteur ou interrupteur 
a commande magnetique. II est bien entendu 
possible, sans sortir du cadre de I'invention, de 
prevoir, afin d'accroTtre la securite, plus d'un 
contacteur dans le socle et, par exemple, un 
interrupteur de securite de couvercle et un inter- 
rupteur de securite de goulotte, un interrupteur 
de security de position du cuve pouvant en 
outre etre connects en s6rie dans le circuit 
d'alimentation du moteur. 

Revendications 

1. Dispositif de securite de montage pour un 
appareil de preparation des aliments du type 
comprenant un socle (1) incluant un moteur 
electrique (Z) dont I'arbre emerge du socle (1), 
differents outils (4) pouvant etre montes sur 
ledit arbre a I'interieur d'une cuve (3) fix6e sur le 
socle (1 ) d'une maniere amovible et portant a sa 
partie superieure des moyens (10c) de verrouil- 
lage pour un couvercle (10), un canal (7) s'eten- 
dant le long d'une g6ne>atrice de (a cuve (3), et 
un contacteur (5, 11) dispose dans le socle au- 
dessous du canal (7), caracterise en ce que ledit 
contacteur (5, 1 1 ) est connects en serie dans fe 
circuit d'alimentation du moteur (2), en ce que 
le dit dispositif comporte en outre au moins un 
contacteur a commande magnetique (1 1) com- 
mande par le flux magnetique d'un aimant per- 
manent (12) fixe sur I'appareil au-dessus du 
socle (1) de sortie que le circuit d'alimentation 
du moteur (2) ne soit ferme que lorsque la cuve 
(3) est verrouiliee sur ie socle (1) et que le cou- 
vercle (10) est verrouille sur la cuve (3), le dit 
contacteur dispose au-dessous du canal (7) 
pouvant §tre Tun des contacteurs a commande 
magnetique (11). 

2. Dispositif selon la revendication 1, une 
tige-poussoir (8) etant montee couiissante a 
I'interieur du canal (7) sous rinfluence d'une 
came (10b) portee par le couvercle (10) et d'un 



ressort de rappei (9), caracterise en ce que 
I'aimant permanent (12) est fixe a la partie in- 
ferieure de la tige (8) de sortie que la position 
basse de I'aimant (12) corresponde d'une part a 
5 la fermeture du contacteur a commande mag- 
netique (11) et, d'autre part au verrouillage du 
couvercle ( 1 0) sur la cuve (3). 

3. Dispositif selon la revendication 1 , carac- 
terise en ce que I'aimant permanent (12) est fixe 

w a la peripheric du couvercle (10), une tige de 
materiau ferromagnetique (12a) 6tant dis- 
posee a I'interieur du canal (7) et s'etendant sur 
toute la hauteur de celui-ci, I'aimant (1 2) venant 
au-dessus du canal (7) lorsque le couvercle (10) 

15 est verrouille sur la cuve (3). 

4. Dispositif selon la revendication 1, carac- 
terise en ce que deux aimants (19, 22; 19, 32) 
sont montes aux deux extremites d'un equi- 
page (23, 27) mobile a I'interieur du canal (7), le 

20 couvercle (10) portant au moins un aimant (12) 
agissant par repulsion magnetique sur I'aimant 
superieur (22, 32) de I'equipage mobile (23, 
27). 

5. Dispositif selon la revendication 4, carac- 
25 terise en ce qu'un second aimant (31) de polarite 

magnetique opposSe* a la polarite magnetique 
de I'aimant superieur (22, 32) de I'equipage 
mobile (23, 27) est dispose sur le couvercle (10) 
a proximite de I'aimant (12) de maniere a venir 
30 au-dessus du canal (7) lors de la rotation du 
couvercle (1 0) en vue de son d6verroui!lage. 

6. Dispositif selon i'une des revendications 4 
ou 5, caracterise en ce que I'equipage mobile 
(27) est constitue par un tube creux, rempli de 

55 gaz, immerge a I'interieur du canal (7) dans un 
liquide. 

7. Dispositif selon la revendication 4, carac- 
terise en ce que I'equipage mobile (23) est con- 
stitue par une tige rappeiee vers le haut par un 

40 ressort (9). 

8. Dispositif selon la revendication 1, le 
couvercle (10) presentant une goulotte (13) 
pour I'introduction des produits, sous la pres- 
sion d'un poussoir (16) caracterise en ce qu'un 

4 5 aimant permanent (12) est porte par le pous- 
soir (16), un circuit magnetique (12a) ache- 
minant le flux induit par I'aimant (12) sur le con- 
tacteur a commande magnetique (11) dispose 
dans le socle (1). 

50 9. Dispositif selon la revendication 8, carac- 

terise en ce que le circuit magnetique (12a) est 
constitue de deux tiges de materiau ferromag- 
netique (12a1, 12a2), solidaires respective- 
ment du couvercle (10) et de la cuve (3), les 

55 deux tiges (12a1, 12a2) 6tant alignees entre 
elles et avec le contacteur a commande mag- 
netique (11) si et seulement si, la cuve (3) est 
verrouiliee sur ie socle (1) et le couvercle (10) 
est verrouille sur la cuve (3). 

60 

1 0. Dispositif selon I'une des revendications 
8, ou 9, caracterise en ce que la section droite 
du poussoir (16) et la section droite interne de 
la goulotte sont assymetriques de sortie que, 
65 lors de I'introduction du poussoir (16) dans la 
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goulotte (13), I'aimant (12) vienne a proximite 
de la tige (12a). 

1 1 . Dispositif selon la revendication 1 0, 
caracteris6 en ce que le poussoir (1 6) est creux 
et present e des parois interieures form ant 
entonnoir. 

Patentansprtfche 

1. Sicherheitsvorrichtung fur das Zusam- 
mensetzen eines Gerates zur Aufbereitung von 
Lebensmitteln, bestehend aus einem Sockel (1) r 
der einen mit seiner Wei te aus dem Sockel (1) 
herausragenden Elektromotor (2) einschlieBt, 
aus verschiedenen Werkzeugen (4), die auf der 
genannten Welle Im Inneren eines Behalters (3) 
befestigt werden konnen, welcher auf dem 
Sockel (1) unbeweglich angebracht ist und an 
seinem oberen Teil Einrichtungen (10c) zur Ver- 
riegelung mit einem Deckel (10) tragt, aus 
einem Kanal (7), der sich am Mantel des 
Behalters (3) befindet und aus einem Schalter 
(5, 11), der im Sockel (1) unter dem Kanal (7) 
angeordnet ist, dadurch gekennzeichnet, daft 
der Schalter (5, 1 1 ) zum Stromkreis des Motors 

(2) in Serie geschaltet ist, die Vorrichtung min- 
destens einen Magnetschalter (11) besitzt, der 
durch den magnetischen Fluft eines Per- 
manentmagneten (12) betatigt wird, welcher 
auf dem Gerat uber dem Sockel (1) so befestigt 
ist, daft der Stromkreis zum Motor (2) nur dann 
geschlossen ist, wenn der Behalter (3) mit dem 
Sockel (1) verriegelt ist und der Deckel (10) mit 
dem Behalter (3) verriegelt ist, wobei der unter 
dem Kanal (7) Hegende Schalter einen der rnag- 
netisch gesteuerten Schalter (1 1) sein kann. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1 mit einer 
Stoftstange (8), die unter dem Einfluft einer vom 
Deckel (10) getragenen Nocke (10b) und einer 
Ruckfuhrfeder (9) im Inneren des Kanals (7) 
gleitend angeordnet ist, dadurch gekennzeich- 
net, daft der Permanentmagnet (12) am unteren 
Teil der Stange (8) so befestigt ist, daB die 
untere Stellung des Magneten (12) dem Schiie- 
ften des Magnetschalters (11) einerseits und der 
Verriegelung des Deckels (10) auf dem Behalter 

(3) andererseits entspricht. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1. dadurch 
gekennzeichnet, daft der Permanentmagnet 
(12) am Umfang des Deckels (10) befestigt 1st 
eine Stange aus ferromagnetischem Material 
(12a) im Inneren des Kanals (7) angeordnet ist 
und sich uber dessen ganze Hohe erstreckt, der 
Magnet (12) uber den Kanal (7) zu liegen 
kommt, wenn der Deckel (10) mit dem Behalter 
(3) verriegelt wird. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daft zwei Magnate (19, 22; 1 9, 
32) an den beiden Enden einer beweglichen 
Gruppe (23, 27) im Inneren des Kanals (7) 
angebracht sind, der Deckel (10) mindestens 
einen Magnet (12) tragt, der durch magnetische 
Abstoftung auf den Oberen Magnet (22, 32) der 
beweglichen Gruppe (23, 27) einwirkt. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch 



gekennzeichnet, daft ein zweiter Magnet (31), 
dessen Polaritat entgegengesetzt ist zur 
Polaritat des oberen Magneten (22, 32) der 
beweglichen Gruppe (23, 27), auf dem Deckel 
5 (10) neben dem Magneten (12) so angeordnet 
ist, daft er bei der Entriegelung des Deckels (10) 
£iber den Kanal (7) zu liegen kommt. 

6. Vorrichtung nach einem der Anspruche 4 
oder 5, dadurch gekennzeichnet, daft die 

jo bewegliche Gruppe (27) aus einem hohlen Rohr 
besteht, das mit Gas gefullt ist und im Inneren 
des Kanals (7) in eine Flussigkeit eintaucht. 

7. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch 
gekennzeichnet, daft die bewegliche Gruppe 

15 (23) aus einer Stange (8) besteht, die durch 
eine Fader (9) nach oben gedruckt wird. 

8. Vorrichtung nach Anspruch 1, bei welcher 
der Deckel (10) einen Trichter (13) zum Ein- 
fuhren von Produkten unter dem Druck eines 

20 Stoftels (16) aufweist, dadurch gekennzeich- 
net, daft ein Permanentmagnet (12) vom 
Stoftel (16) getragen wird, wobei eine 
magnetische Leitung (12a) den vom Magneten 
(12) induzierten magnetischen Fluft an den im 

25 Sockel (1) liegenden Magnetschalter (11) 
weiterleitet. 

9. Vorrichtung nach Anspruch 8, dadurch 
gekennzeichnet, daft die magnetische Leitung 
(12a) aus zwei Stangen aus ferromagnet- 

30 ischem Material (12a1, 12a2) besteht, die mit 
dem Deckel (10) bzw. mit dem Behalter (3) fest 
verbunden sind und untereinander und mit dem 
Magnetschalter (11) fluchten, wenn und nur 
wenn der Behalter (3) mit dem Sockel (1) und 

35 der Deckel (10) mit dem Behalter (3) verriegelt 
sind. 

10. Vorrichtung nach einem der Anspruche 8 
oder 9, dadurch gekennzeichnet, daB der rechte 
Querschnitt des Stoftels (16) und der innere 

40 rechte Querschnitt des Trichters (13) asym- 
metrisch sind, derart, daB bei der Einfuhrung 
des StoBels (16) in den Trichter (13) der 
Magnet (12) in die Nahe der Stange (12a) 
kommt. 

45 11. Vorrichtung nach Anspruch 1 0, dadurch 

gekennzeichnet, daft der Stoftel (16) hohl ist 
und sich seine inneren Wande verengen. 

Claims 

50 

1 . A device for safe assembly of apparatus for 
preparing food, the apparatus being of the type 
comprising a base (1) including an electric 
motor (2) whose shaft projects from the base 

5 5 (1), different tools (4) being mountable on said 
shaft inside a bowl (3) which is removably fixed 
to the base (1), the top of the bowl including 
locking means (10c) for a lid (10), a channel (7) 
extending along a generator line of the bowl (3), 

60 and a switch (5, 1 1 ) disposed in the base under- 
neath the channel (7), characterized in that the 
said switch (5, 11) is connected in series in the 
power supply circuit for the motor (2), and in 
that the device further includes at least one 

65 magnetically controllable switch (11) con- 
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trolled by the magnetic flux of a permanent 
magnet (12) which is fixed to the apparatus 
above the base (1) in such a manner that the 
power supply circuit of the motor (2) is closed 
only when the bowl (3) is locked to the base (1) 
and the lid (10) is locked to the bowl (3), the 
said switch (7) disposed underneath the 
channel being optionally one of the magnetic- 
ally controlled switches (11). 

2. A device according to claim 1, a push-rod 
being slidably mounted inside the channel (7) to 
be influenced by a cam (10b) on the lid (10) and 
by a return spring (9), characterized in that the 
permanent magnet (1 2) is fixed to the bottom of 
the rod (8) in such a manner that the low posi- 
tion of the magnet (12) corresponds both to the 
magnetically controlled switch (11) being 
closed and to the lid (10) being locked on the 
bowl (3). 

3. A device according to claim 1, charac- 
terized in that the permanent magnet (12) is 
fixed to the periphery of the lid (10), a rod of 
ferromagnetic material (1 2a) being disposed in- 
side the channel (7) and extending over the 
entire length thereof, the magnet (12) coming 
above the channel (7) when the lid (10) is 
locked to the bowl (3). 

4. A device according to claim 1, charac- 
terized in that two magnets (19 f 22; 1 9, 32) are 
mounted at the two ends of moving equipment 
(23, 27) movably mounted inside the channel 
(7), the lid ( 1 0) bearing at least one magnet (12) 
which acts by magnetic repulsion on the upper 
magnet (22, 32) of the moving equipment (23, 
27). 

5. A device according to claim 4, charac- 
terized in that a second magnet (31) of 
magnetic polarity opposite to the magnetic 
polarity of the upper magnet (22, 32) of the 



moving equipment (23, 27) is disposed on the 
lid close to the magnet (1 2) in such a manner as 
to come above the channel (7) when the lid (10) 
is rotated to be unlocked. 
5 6. A device according to claim 4 or 5, charac- 

terized in that the moving equipment (27) is 
constituted by a hollow tube filled with gas and 
immersed inside the channel (7) in a liquid. 

7. A device according to claim 4, charac- 
10 terized in that the moving equipment (23) is 

constituted by a rod urged upwardly by a spring 
(9). 

8. A device according to claim 1 , the lid (10) 
having a chute (13) for inserting products under 

1 5 the pressure of a pusher (16), characterized in 
that a permanent magnet (12) is carried by the 
pusher (16), a magnetic circuit conveying flux 
induced by the magnet (12) to the magnetically 
controlled switch (11) disposed in the base (1 ). 

20 9. A device according to claim 8, charac- 

terized in that the magnetic circuit (12a) is con- 
stituted by two rods (12a1, 12a2) of ferro- 
magnetic material which are fixed respectively 
to the cover (10) and to the bowl (3), the two 

25 rods (12a1, 1 2a2) being aligned with each 
other and with the magnetically controlled 
switch (1 1 ) if, and only if, the bowl (3) is locked 
to the base (1) and the lid (10) is locked to the 
bowJ (3). 

30 10. A device according to claim 8 or 9, 

characterized in that the right cross section of 
the pusher (16) and the right cross section of 
the bore of the chute are asymmetrical in such a 
manner that inserting the pusher (16) into the 

35 chute (13) brings the magnet (12) close to the 
rod (12a). 

1 1 . A device according to claim 1 0, charac- 
terized in that the pusher (16) is hollow and has 
inside walls forming a funnel. 
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